SEP

RIA DE
PUBLICA

PRIMER CICLO DE FORMACION
Primer Cuatrimestre

Segundo Cuatrimestre Tercer Cuatrimestre
INGLES T INGLES I INGLES 1l
5-90-6 5-90-6 5-90-6
INTELIGENCIA
DESARROLLO EMOCIONAL Y cmmmA;I\)sEsS{
HUMANO Y VALORES MANEJO DE R
3453 345-3 3-45-3
CALCULO
ALGEBRA LINEAL BT CALCULO INTEGRAL
7-120-8 4-60-4 5-75-5
PROBABILIDAD Y
QUIMICA BASICA FISICA ESTADISTICA
5-90-6 6-90-6 5-75-5
FUNCIONES ELECTRICIDAD Y MECANICA DE CUERPO|
MATEMATICAS MAGNETISMO RIGIDO
5-90-6 5-75-5 6-120-8
) EENMIENTON ADMINISTRACION DE
METROLOGIA SEGURIDAD .
INDUSTRIAL
5-90-6 6-120-8 5-75-5
EXPRESION ORAL Y DIBUJO PARA CREUTOS
ESCRITA INGENIERIA ERECTRICOSN
ELECTRONICOS
5-75-5 6-120-8 6-120-8
525 HRS 525 HRS 525 HRS
NOMBRE Y FIRMA
RECTOR

Cuarto Cuatrimestre

INGENIERIA ROBOTICA

Quinto Cuatrimestre

Séptimo Cuatrimestre
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Octavo Cuatrimestre

Sexto Cuatrimestre
INGLES IV INGLES V INGLES VI
5-90-6 5-90-6 5-90-6
o LIDERAZGO DE
ETICA PROFESIONAL GER;I?I‘:?_IE: EQUIPOS DE ALTO
DESEMPENO
3453 3453 3453
PRg}f;‘gﬁ'EUSR];{ S MATEMATICAS PARA MATEMATICAS PARA
PTTRNS INGENIERIA I INGENIERIA I
3453 4604 5-75-5
PROGRAMACION DE FISICA PARA RESISTENCIA DE
PERIFERICOS INGENIERIA MATERIALES
7-105-7 4-60-4 6-90-6
mE ggﬁ'ﬁgfm o PROCESOS DE CINEMATICA DE
T MANUFACTURA MECANISMOS
7-105-7 5-90-6 6-105-7
CONTROLADORES
LOGICOS SISTEMAS DIGITALES Amngyl}‘;?él‘:im[
PROGRAMABLES
6-90-6 6-105-7 6-120-8
SISTEMAS CONTROL DE
ESTANCIA T NEUMATICOS E MOTORES
HIDRAULICOS ELECTRICOS
0-120-8 8-150-10 4-75-5
525 HRS 525 HRS 525 HRS
NOMBRE Y FIRMA
DIRECTOR DE CARRERA

Noveno Cuatrimestre
INGLES VI INGLES VIII INGLES IX
5-90-6 5-90-6 5-90-6
INTEGRACION DE
PROGRAMACION DE DISENO DE SISTEMAS SISTEMAS
SISTEMAS EMBEBIDOS| MECATRONICOS MECATRONICOS Y
ROBOTICOS
5-90-6 6-120-8 5-90-6
MODELADO Y ;
SIMULACION DE mcé%mam CONTROL AVANZADO
SISTEMAS
5-75-5 5-75-5 7-120-8
Dlsgsgéiﬂ:“ﬁ_?g;m INGENIERIA ASISTIDA SISTEMAS AVANZADOS|
DT e POR COMPUTADORA DE MANUFACTURA
6-90-6 5-90-6 6-120-8
CINEMATICA DE
e DINAMICA DE ROBOTS CONTROL DE ROBOTS
5755 5-75-5 4-604
PROGRAMACION DE
ROBOTS SIST%%%XSION TERMODINAMICA
INDUSTRIALES
4-60-4 4-75-5 3453
ADQUISICION Y .
ESTANCIA I PROCESAMIENTO EXPREESSCIgH.g It i
DIGITAL DE SENALES
0-120-8 5-75-5 5-75-5
525 HRS 525 HRS 525 HRS
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SEP

CERTIFICACION EN

1. Gestionar el i asistemas

¥ robdticos mediante herramicntas
de fallas, asi como procedimientos de
mantenimicnto especializado para reducir el tiempo paro, incrementar la disponibilidad del
quipo y contribuira la rentabilidad de la organizacion.

ivas, técnicas de éstico y

1.1 Mantener equipos mecatrnicos y robéticos con base en un plan de mantenimiento y
iante técnicas y imicntos de i i

bajo el marco
y de seguridad para disminuir el tiempo de paro del equipo ¢ incrementar su vida til.

INGENIERIA ROBOTICA

2. Desarrollar de izacién de procesos p
i i6n sinérgica de ani léctrice
para mejorar la pi

¥ servicios mediante la
control y sistemas

y calidad del proceso y producto.

2.1 Planear automatizacion de procesos mediante el diagnostico de las necesidades de
automatizacion para estructurar la propuesta de ejecucion del proyecto.

2.2 Automatizar procesos de produccién o servicios con base en un proyecto de
mediante la ion, i jonei de sistemas

roboticos y de ¢ interfaces para su optimizacién y
contribuira la seguridad, calidad y productividad de la organizacion.

1.2 Formular fas de p ion de fallas en maquinaria y equipos
robéticos mediante técnicas de andlisis de causa y efecto de falla, monitoreo de parametros
de funcionamiento para proponer ones ¢ i ladi ilidad del equipo.
NOMBRE Y FIRMA
RECTOR

NOMBRE Y FIRMA
DIRECTOR DE CARRERA

MAPA CURRICULAR DEL PROGRAMA EDUCATIVO EN COMPETENCIAS PROFESIONALES DE

3. Disefar sistemas mecatronicos y robéticos con base cn los requerimientos del proceso y la
ion de drcas de idad mediante i ientas de discfio,

para brindar soluci 16 alas
necesidades de los procesos productivos y servicios.

3.1 Formular disefios de sistemas mecatronicos y roboticos con base en los requerimientos
del proceso, herramientas de disefio y simulacion para atender una problematica o érea de
oportunidad de procesos industriales y servicios.

3.2 Evaluar factibilidad técnica de disefios de sistemas mecatronicos y robéticos mediante
prototipos y pruebas considerando la normatividad aplicable para su aprobacion y
desarrollo.
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